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O problema de localiza¢céo de radares de vigilamziarea militar, pode
ser visto como um problema de cobertura, mais é@g@enente, um problema
de localizacdo de méxima cobertura (MCLPMaximal Covering Location
Problen), que consiste em determinar e localizar um nunikrdacilidades
(radares) necessarios para cobrir uma certa denfdafisa do ponto sensivel).
Assim, este problema consistira em definir um posamento 6timo dos
radares de forma a melhor salvaguardar os pontesida@rados de interesse,
possibilitando que as acfes necessarias para édf@ndpor exemplo, emprego
de aeronaves de interceptacdo ou engajamento tlag@bantiaéreas, possam
ser tomadas em um periodo minimo de tempo.

A proposta deste trabalho consiste em modelar erisufprmas de
resolucé@o para o problema de localizacdo de raganesm ambiente de defesa
aérea. Pretende-se estudar vérios cenarios, hawempdssibilidade de incluir
diferentes tipos e quantidades de aeronaves edares

Diferentes abordagens para resolugcdo do modeloo sesiudadas.
Pretende-se utilizar técnicas heuristicas comoritiigos genéticos e redes
neurais objetivando alcancar uma solucdo viaveljzando um esforco
computacional aceitavel. Ainda, dependendo das lipedades do modelo,
utilizar relaxacbes do modelo a ser proposto copww, exemplo, relaxagédo
lagrangeana/surrogate. Paralelamente pretende-8earapm modelo de
visualizacao gréafico em 3D.

No momento, esta-se trabalhando no levantamento rdgsisitos
necessarios para modelar o problema, como por dgengefinicdo e
caracteristicas da regido a ser trabalhada, tipaadares, definicdo do cenario
de estudo. Também esta-se trabalhando na integdacdiferentes informacdes,
atualmente disponiveis, que serdo necessarias ei@agem do problema.
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