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O Sistema Servomecanisrno foi projetado pra dotar de movia -iene as Antenas Coletoras do Radioint~etru, 
que faz observações de radio-Innes na Esfera Celeste. Omecanismo faz parte do Projeto Radicrasitronurnia, que no 
âmbito do Convênio entre o Intutro Nximal de Pesegisas Espaciais 1NPE/MCI e a Universiárde Federal ce 
Santa Maria UFSM, através do Laboratório de Ciências Espaciais de Santa Maria LACESM/CT/UFSM, visa 
instalar um Radiointerfeffimetro de baixa fieciiiets ria no Obsemtório Espacial do SuVOES/CRSPE/MET, em São 
Mantinha da Saia — RS. O equipamento rr -~ é constituído cE dois eixes ct movimentes um eixo polar e 
outro de declinação, code associado a estes eixos aistem dois servernotrxes, controlados por =puladores 
&subidos ao longo da linha base do Radio mio, responsáveis pela movimentação das antenas em dois 
graus rE liberdade nas 000rdenadas desejadas Os elementos COmponenies do mecanismo foram desenvolvidos 
em aço SAE 1045, e tratadas srperficiahnente com anticorreévos. Estruturalmente tinos, associado ao eixo polar, 
uni maneai de nylson — altamente ~te, que fica fixado no caixão da tone ce sustentação, e parte de una oorect 
dentada can dilnetro primitivo de 340 mrn e Z = 170 dentes em perfáto conturto com mi pinhão de 34 tura e Z 
-= 17 dentes, preso por um parafuso transpassado no eixo do servornotor. No eixo de declinação encontramos dois 
mancais de deslizarnento bipartidos e um braço fixo aooplado com a outra pare da coroa dentada associado a outro 
pinhão, que tua o movimento de declinação. O ctitro será fixado à Tone Metálica de Sustentação, através da 
coma dentada do Eixo Polar. A redução do myárnento é feita por meio cÊ engrenagens, tern relação cb 
transmissão de 10, clegindo a 
uma velocidace angular média re apoxirnadamente 0,05 rpm, com urn torqte de 2,4 kgfm e urna potência 
dissipada de 3 W. Atuahrene hum construidos dois servomecanismos, e estão sendo feito testes para avaliar e 
fiazer modificaçães para atingir a perfeita simonia dos movimentas executados pelos moeres. 

Medeio do Protótipo de Savornewnisrno para controle das antenas do Radioinerfeffirnetru 
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