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O problema: A deteccao de nuvens e suas sombras em imagens de satélite

As nuvens bloqueiam a visualiza¢ao da superficie da Terra para satélites que operam no espectro visual e infraver-
melho. Também, as sombras das nuvens podem ser confundidos com solo exposto, corpos d’agua ou sombras
projetadas no terreno. Estes dois fatores sao considerados como ruido € devem ser detectados em uma etapa
anterior aos processamentos.

Um problema a ser resolvido € a detec¢do automatica de nuvens e as sombras utilizando ferramentas com-
putacionais, de forma precisa. Neste trabalho € utilizada a U-Net, um tipo de auto-codificador ou rede neural
convolutiva.
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Conjunto de dados de treinamento

Treinamento

e SPARCS (https://landsat.usgs.gov/sparcs),
Joseph Hughes, da Oregon State University

criado por M. e 30% tremamento e 20% teste

e Das 11 bandas disponiveis, foram utilizadas as bandas IRRGB

e Total de 80 imagens Landsat 8
e 1000 x 1000 pixei1s

e Trés classes: nuvem, sombra de navem, e outros (inundado,
gelo/neve, agua, terra)

(infravermelha, vermelha, verde e azul)
e Conjunto fo1 dividido em 1magens com 300 x 300 pixeis

 Fo1 utilizado aumento de dados: inversdo, rotacao, traslacao
e ruido gaussiano.
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Arquitetura de rede neural profunda para segmentacao semantica: U-NET
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O modelo fo1 implementado utilizando python3, com os frameworks PyTorch, OpenCYV e rasterio.
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Aplicacoes

O procedimento sera aplicado a projetos como o Monitoramento do Desmatamento da Floresta Amazonica Brasileira por Satélite
(PRODES).




