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RESUMO

Este projeto tem como principal objetivo a avaliação de diferentes correçõesionosféricas aplicadas em dispositivos GPS (Sistema Global de Posicionamento) defrequência simples. O erro nos dados de posicionamento dos receptores GNSS (SistemaGlobal de Navegação por Satélite) é causado por vários fatores, dentre eles, o principalfator atualmente é a refração ionosférica. A refração ionosférica é proporcional ao TEC(Conteúdo Total de Elétrons) presente na camada ionosférica, que por sua vez dependede diversas variáveis, entre elas estão o ciclo solar, a época do ano e o campomagnético terrestre. A definição de uma correção ionosférica mais eficaz resultará emmelhores informações fornecidas pelos receptores GPS de frequência simples e tambémresultará em impactos na pesquisa acadêmica e no setor econômico, pois os receptoresde frequência simples são economicamente mais viáveis ​​que os receptores de duplafrequência. As correções ionosféricas avaliadas foram baseadas nos modelos: SUPIM-DAVS (Sheffield University Ionosphere Model - Data Visualization and AssimilationSystem), utilizado pela simulação ionosférica do INPE (Instituto Nacional de PesquisasEspaciais); GIM (Mapa Global), utilizado pelo IGS (Serviço GNSS Internacional); eKlobuchar, o modelo mais popular e utilizado em diversos dispositivos atualmente. Acorreção de receptores GNSS de dupla frequência (90% de eficiência na correção) foiusada como base para as comparações entre os modelos. Para realizar a avaliação,foram utilizadas 100 estações GNSS ao redor do mundo, avaliadas durante um diainteiro para cada mês de 2018. Os programas RTKPost e RNX2RTKP (ambospresentes no RTKLib, um pacote de programas de código aberto para posicionamentopadrão e preciso com GNSS) geraram os arquivos de pós-processamento para cada umadas correções ionosféricas referente a cada estação. Por fim, esses arquivos de pós-processamento foram avaliados calculando-se a distância euclidiana entre a localizaçãoda estação e o posicionamento gerado por esses softwares utilizando um programadesenvolvido na linguagem Python. O modelo Klobuchar mostrou-se muito eficaz, secomparado aos outros modelos de correções para dispositivos de frequência simples,analisados nesse projeto, além disso, foi a primeira vez que o modelo SUPIM-DAVSfoi avaliado quanto à sua eficácia, sabendo que, mudanças e modificações podem serfeitas a fim de melhorar sua precisão.
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